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PROGRAMA DO CONCURSO DE ROBOTICA

PROGRAMA DO CONCURSO

» Espaco de configuracgdes e restricbes de movimento;

* Cinematica direta e inversa de manipuladores robdticos;
» Cinematica diferencial de manipuladores roboticos;

* Dinamica de robds;

* Planejamento de caminhos e trajetorias;

* Robdtica movel;

* Controle de movimento de rob6és;

* Principios de localizacao e mapeamento de rob0s.
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