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= AREA DE CONHECIMENTO: Mecatronica

= PROGRAMA:

1. Projeto de sistemas de controle

1.1. Modelagem matematica de sistemas dinamicos
| 2. Analise de resposta transitoria e estacionaria de sistemas de controle

2.1. Resposta no dominio do tempo;

2 2. Estabilidade:

7 3. Erros no regime estacionario;

7 4. Efeitos das acdes de controle no desempenho de sistemas.

1.3. Analise e projeto de sistemas de controle utilizando o método do
Lugar Geométrico das Raizes

3.1. Construcdo do diagrama do Lugar Geométrico das Raizes
(LGR);

3.2. Projeto de sistemas de controle utilizando o método do LGR.
|.4. Analise e projeto de sistemas de controle utilizando o método de
Resposta em Frequéncia

1 4.1. Construcdo do diagrama de Bode;

1.4.2. O projeto de sistemas de controle utilizando o método de
Resposta em Frequéncia.

1 5. Controle de Sistemas Mecanicos

1 5.1. Conceitos e Principios Basicos:

1.5.2. Aplicag¢do de controladores PID;

| 5.3. Técnicas de sintonia de Controladores PID.

7. FEletronica basica

2.1. Simbologia e Diagramas de circuitos eletronicos

1.2. Diodo: principios basicos, tipos € aplicagdes

2.3. Circuitos retificadores

7 4. Transistores: principios basicos, tipos € aplicagoes

2.5. Reguladores de Tensao: principios basicos, tipos € aplicagoes

7.6. Tiristores: principios basicos, tipos € aplicagoes

2.7. Amplificadores operacionais: princip1os basicos, tipos e aplicagoes
> 8 Testes e medicdo de sinais em equipamentos eletronicos
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2.9. Simulacdo de circuitos eletronicos

2.10. Projeto e constru¢do de circuitos eletronicos

2.11. Circuitos de acionamento para motores CC, AC e de passo (ponte
H, PWM, inversores de frequéncia)

3. Eletronica digital

3.1. Fungdes logicas

3.2. Circuitos logicos combinacionais basicos

3.3. Simplifica¢do de circuitos logicos

3.4. Modelagem de circuitos l6gicos combinacionais
3.5. Flip-Flops RS, JK, T e D

3.6. Aplicagdes de circuitos sequenciais

3.7. Principios de microcontroladores
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